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Sicherheitshinweise1

Installation, Montage2

2.1

Quality 
international
 level

EN ISO
9001

– Dieses Gerät darf nur an Schutzkleinspannung mit sicherer elektrischer Trennung betrieben werden.
– Das Gerät darf nur von geschultem und qualifiziertem Personal in Betrieb genommen werden.
– Ein anderer Betrieb als der in der folgenden Anleitung beschriebene, ist bestimmungswidrig und wird deshalb ausgeschlossen.
– Bitte beachten Sie alle Betriebsparameter (Technische Daten).
– Bitte keine Eingriffe und Reparaturen selbst vornehmen, Sie verlieren dadurch sämtliche Gewährleistungs- und

Garantieansprüche und können dadurch sich und andere gefährden.
– Vermeiden Sie generell alle Berührungen mit den elektronischen Bauteilen des Sensors, da dies zu Defekten führen kann.
– Verwenden Sie zum Anschluss des Sensors ausschliesslich das mitgelieferte Kabel.
– Dieses Produkt darf nicht als Präsenzmelder verwendet werden.

Montageort

Elektrischer Anschluss3

Sie benötigen zum Öffnen des Sensors einen Schraubendreher mit einer Klingenbreite von ca. 4 mm (nicht im Lieferumfang).

Radarbewegungsmelder als
Öffnungsimpulsgeber für automatische Türen

Sensor Steuerung

weiss

braun
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gelb

weissPower
Supply
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Ausgang

12–36 V DC /
12–28 V AC
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+

Sensor Steuerung

weiss

braun

grün

gelb

weissPower
Supply
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Ausgang

12–36 V DC/
12–28 V AC

GND

Eingang
Steuerung
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+

High Active: Anschliessen der gelben Ader an den Eingang,
die grüne Ader an die Versorgungsspannung der Türsteuerung.

Low Active: Anschliessen der gelben Ader an GND,
die grüne Ader an den Eingang der Türsteuerung.

Low Active High Active

EasyMotion
Original-Betriebsanleitung
Zur späteren Verwendung aufbewahren

2.2 2.3

2.4

Bohrschablone Gehäuse öffnen

Kabeleinführung in das Gehäuse

Wandmontage
Benutzen Sie die mitgelieferte Bohrschablone

In montiertem ZustandIn unmontiertem Zustand

Anschlusskabel durch vorgesehenen
Ausschnitt durchführen und
anschliessen.

– Der Sensor darf nicht durch Abdeckungen oder Schilder verdeckt sein.
– Der Sensor muss bei Installation im Freien vor Niederschläge (Regen,

Schnee) geschützt werden (möglichst weit unter Dach montieren oder
allenfalls Regenabdeckhaube EasyMotion Cap verwenden).

– Vibrationen auf den Sensor sollen vermieden werden.
– FL-Röhren in unmittelbarer Nähe des Detektionsfeldes müssen

vermieden werden.
– Deckenmontage: Bei Distanz ≥10 cm zur Türe Deckenmontagewinkel EasyMotion Holder verwenden.

Bei Distanz ≥30 cm zur Türe kann der Sensor direkt an der Decke montiert werden.
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E i n s te l lb ar er B e r e i c h : 2 5 ° – 4 5 ° i n5 °-Schritten.
Achtung:0°anderAnzeigeentspricht 25°.

Feldgrösse (bei 2.2m,40°)
Min. 0.8mx1.6m (T x B)

Max. 2.3mx4.8m (T x B)

0.5

1

1.5

2

22 1.5 1 0.5 0 0.5 1 1.5

Maximum

Minimum

Fehlerbehebung

5

Fehler Behebungsempfehlung

Gerät schaltet nicht ZuhoheMontagehöhefürdie gewählte Feldeinstellung

Türe reversiert Winkelvergrössern, Empfindlichkeit

reduzieren oder Sensor weiter wegvonden
bewegendenFlügelnmontieren

FehlauslösungbeiRegen
– Sensorweiter unter Dach montieren

– Neigungswinkel oderFeld verkleinern
– Abdeckhaubemontieren

4.3

Radarfeld grösser/ kleiner stellen mit Gehtest
Radarfeld auf
«klein» (Wert 1)
eingestellt

Detektionsfeld
abschreiten und
kontrollieren

Radarfeld auf
«gross» (Wert 9)
eingestellt

4m

1

23
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9
3m

Stufe

Montagehöhe

1–7

bis 3.0 m

5*–9

ab 3.0 m

7–9

bei 4.0 m

Empfohlener Einstellbereich

mitmontierterHaube ablaufen

Hinweis:Inbetriebnahme desSensors bei Aussentemperaturen > 0°C: Nachoptimaler Positionierung desModuls,sollte dieses zusätzlich um 5° nach vorne
(vonder Tür weg) geneigt werden. Somit wird vermieden, dass die Vergrösserung desRadarfeldes bei tieferen Temperaturen ein Reversieren der Türauslöst. (Bei Inbetriebnahme desSensorsbei Aussentemperaturen < 0°C ist diesezusätzlicheModulneigung nicht nötig.)

Bei Feldgrösse 7 und 2.2 m Montagehöhe
entspricht 5° ca. 50 cm Differenz. Masse in Meter
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Mounting locationElectricalconnection3Ope ni ng th e det ec to rrequires a screwdriver witha bladeapprox. 4mmwide(notsupplied).

Microwave Motion Detectorasa n Op e n ing Senso r fo r Auto maticDoors

Detector Controller

w hi te

br owngreen

ye ll o w

whiteP owe r
Supp lyP ote ntia l -free

o utp ut

12–36V D C /
12–28V A C

G N D

+

Contr ol l er i nput

br o w n

gre e n

ye l l ow

Cable

Detector Cont roll er

w hi te

b row n

g ree n

ye l low

w hi tePowe r
Suppl y

Pote n ti al -fr e e
outp u t

12–3 6 V D C /12– 28 V AC

G N D

Co n tro ll e r i n p u t

bro w n

gre e n

yell o w

C able

+

HighActive:Con n e ct theyellow wiretotheinput, thegreenwireto
the su p p ly voltag e of the door controller.

Low A ctiv e: Co n ne ct the yellow wire to G ND, the green wire to
the in pu t of the doo r contr oller.

L owActiv e H ighActive

EasyMoti on

Operating Instructions

P l ea s e k e ep forfu turerefer ence!

2. 22 .3

2 .4

D ri lling jigOpening the housing

Cable entry into thehousing

W allm ounting
Use the drilling jig in c luded in delivery.

In mou n te d s ta teIn unmounted s ta te

F e e d th e c o n ne c tio n c able through
the p ro v id e d c uto u tand c onnec t.

– T he de tec to rm u st n ot beobscured byc o v ersorsigns.
– Th e d etec torm u s tbeprotec tedfrom p recipitation (rain, snow) when

ins ta ll e d o u td o ors (ifposs ible,mount farunder theroofor, ifn eedbe,
u s e thera in p ro te ction coverEasy MotionCap).

– A void expo s in g th e de tectorto vibrations .
– Fl uo rescenttub e s s hould notbeplacedin theimmediate vicinityof the

d etectio n area .
– Ce il in g m ou n tin g : F ordistances ≥ 10cmto thedoor, usetheceiling mounting bracket Ea syMotionHolder,

F o rd is ta nc e s ≥ 3 0 c m to thedoor, thedetector canbemounted directlyto theceiling.




